
Habasit 智能印花导带
为数码印花精度树立全新标准

独具匠心的创新成果。

不折不扣的精度标准。

在数码印花中，精度和性能是实现预期结果的关键
所在。传统皮带系统受制于机械公差，难以实现这
些目标。正因如此，Habasit 研发出智能印花导带这
一获得专利的端到端解决方案，它重新定义了皮带位
置测量方式。当主流印花机的皮带位置精度仅能控制

在 ±50-150 μm 时，智能印花导带凭借全新的测量
方法，实现了可重复的 ±10 μm 的精度。

这 一 完 全 自 主 研 发 的 特 色 化 解 决 方 案 实 时 可 靠 ，
精度远超市场上其他同类产品。它适用于纺织品、
精细陶瓷及木材上的复杂图案，确保印花稳定、套
印准确、成品品质出色，且无需对印花机进行重新
设计。



间接皮带位置测量
（行业标准方法）

直接皮带位置测量
（采用 Habasit 智能印花导带）

10 μm——这究竟是如何实现的？

Habasit 智能印花导带工作原理
	• 磁性编码器嵌入皮带内部
	• 四个传感器安装在皮带上方或下方
	• 处理器实时计算位置
	• 数字孪生模型通过机器学习持续更新
	• 标准输出信号与现有系统兼容

工作原理
得益于皮带内嵌入的磁性编码器，以及将实时数据传输至中央处理器的四个传感器，该系统可
直接从皮带本身测量位置，并借助数字孪生技术进行即时建模和校正，由此实现了业界先进的 
±10 μm 精度——没有移动的传感器部件，不存在编码器漂移，也无需操作人员进行校准。即
使在极为复杂的应用中，也能提供出色的预测智能和稳定性，墨滴定位准确无误，且设置时间
更短，生产效率更高。

优势：
	• 消除了移动部件导致的不准确性。
	• 中央处理器配备了自主学习的数字孪生，可实时动态调整皮带位置。

使用旋转编码器进行间接皮带位置测量常常会导致测量不准确，原因包括：
	• 机械公差，比如变速箱或电机间隙以及辊子跳动。
	• 与皮带相关的问题，如张力或皮带接头效应。

若印花位置发生偏移、套印变得不可靠，每一处误差都会影响性能，尤其是在带有多个印花套色的长距离印花
路径上。
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专为各行业的高性能需求而设计

借助 Habasit 受专利保护的智能印花导带，迈入数码印花的
新时代——它专为对精度和结果一致性有硬性要求的行业而
设计。

尤其适用于：
	• 纺织印花
	• 瓷砖装饰
	• 纸板及包装图形
	• 木质板材和工程板材
	• 以及其他高分辨率应用

它具备耐化学腐蚀性、热稳定性和实时校准功能，能够应对
极度严苛的环境和颇具挑战性的设计要求。

重复精度
	• 接缝和印花头重叠问题不复存在。
	• 借助亚像素级精度呈现更清晰、更锐利的

细节——无条带感或模糊问题。
	• 能够始终准确复位到同一位置。
	• 定 位 始 终 如 一 ， 确 保 准 确 再 现 标 志 性

设计。
	• 即使运行长度超过 500 米，仍能保持重复

精度。

持续精度
	• 无需再进行手动重新校准。
	• 自动持续校准。
	• 可根据条件变化调整皮带位置，同时不影

响生产。

可靠耐用
	• 直 接 测 量 皮 带 位 置 ， 不 依 赖 任 何 活 动

部件。
	• 基于先进的 Habasit 印花导带制造，性能

出色。

易于集成
	• 无论是新机器还是改造系统，都易于集

成，无需重新设计机器。
	• 传感器可安装在皮带上方或下方。
	• 皮带可像标准皮带一样直接在机器上进行

接着。

节省成本
	• 长期稳定的重复精度和持续精准度有助于

减少误差，废料和墨水浪费以及返工也相
应减少。

主要优势一览：
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扫描此二维码，下载
智能印花导带的技术
规格表：

准备好迎接更智能的印花技术了吗？

重新构想数码印花领域的各种可能。咨询本地的 Habasit 专家
，了解智能印花导带如何提升精度、简化设置流程，进而提高生
产效率。

需要本地支持？
立即扫描


